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1.- DESCRIPCION

El modelo CLAS 382 es un Cuadro de Control para Accionamientos de corredera mono-
fésicos.

2.- PREDISPOSICIONES

Para poder garantizar la seguridad personal, es importante seguir atenta-
mente todas las advertencias y las instrucciones indicadas en el presente
manual. La instalacién incorrecta o el uso inapropiado del producto pue-
den ocasionar graves danos personales.

Conserve las instrucciones para futuras consultas.

®Antes de efectuar cualquier tipo de intervencién en el equipo electrénico (conexiones,
mantenimiento), quiten siempre la alimentacién elécirica.

eColoquen linea arriba de la instalacién un interruptor magnetotérmico diferencial con
un adecuado umbral de intervencién.

eConecten el cable de tierra al especifico borne previsto en el conector J7 del equipo
(ver localizacién de componentes principales).

eSeparen siempre los cables de alimentacién de los de mando y de seguridad (pulsa-
dor, receptor, fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier interferencia elécirica utilicen
tubos separados o cable blindado (con blindaje conectado a la masa).

3.- CONEXIONADO

3.1.- Conexion fotocélulas y dispositivos de seguridad

Antes de conectar las fotocélulas (u otros dispositivos) es conveniente elegir el tipo de
funcionamiento en base a la zona de movimiento que deben proteger (véase Fig. 3):

Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen sélo durante el movimiento de
apertura de la cancela, por lo tanto son adecuados para proteger la zona entre las
hojas en apertura y obstéculos fijos (paredes, eic.) contra los riesgos de impacio y
aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen sélo durante el movimiento de cierre
de la cancela, por lo tanto son adecuados para proteger la zona de cierre contra el
riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen durante los movimientos
de apertura y cierre de la cancela, por lo tanto son adecuados para proteger la zona de
apertura y la de cierre contra el riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad “borde”: intervienen durante los movimientos de apertura
y cierre de la cancela, por lo tanto son adecuados para proteger la zona entre la hoja
en movimiento y obstéculos fijos (pilares, paredes, efc.) contra el riesgo de amputacién
y arrastre.



Encoder (opcional): interviene durante los movimientos de apertura y cierre de la
cancela, por lo tanto es adecuado para proteger la zona de apertura y cierre contra el
riesgo de impacto, aplastamiento, amputacién y amrastre.

cierre, aperiura y cierre, borde de seguridad] los contacios deben conec-

A Si dos o més dispositivos de seguridad fienen la misma funcién {apertura,
farse en serie entre s {Fig. Z). Deben utilizarse contacios N.C.

en apertura/cierre en apertura

il Conenddn de dos contactos N.C. en serla
(Ej.. Fotocélulas, Siop, Borde, st )

Dispositives de seguridad Dispositives de seguridad

Dispositivos de seguridad “borde”
Dispositivos de seguridad en cierre

A Si no se utilizan dispositivos de seguridad, hay que puentear los bornes
como se indica en la Fig. 3.
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Conexién de un dispositive de seguridad en cleme y de
un dispositive de seguridad en apartura

Seguidamente se incluyen los esquemas més comunes de conexién de fotocélulas y
dispositivos de seguridad (de Fig. 4 a Fig. 11).
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3.2.- Regleta de consexiones j7 - alimeniacién {Pag. 2)
ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

PE: Conexién de tierra

N: Alimentacién 230 V~ { Neutro )

L: Alimentacién 230 V- [ Linea )

Para un correcio funcionamiento es obligotoria lo conexién de lo forjeto o
la toma de tierra presente en la instalacién, Coloque un sistema adecuado
de interruptor magnetotérmico diferencial.

3.3.- Regleta de conexiones j6 - motores y ldmparas (Pag. 2 )

MOTOR - (bornes 13-14-15): Conexién Motor. En los motorreductores donde esté
incorporado el Cuadro de control, esta conexién ya esta precableada de serie. Para la
direccién de apertura de la hoja, véase programacién base punto 4.1.

LAMP - {bormes 16-17): Saolida Léampara {230V ~)




3.4.- Regleta de conexiones J1 - accesorios (Fig. 2)
OPEN A - Mando de “Apertura Tolal” (borme 1):

Se enfiende cualquier emisor de impulsos

{pulsader, detector, efc.} que, al cerrar un / BALEL

contacto, manda la apertura y/o cierre total

de lo hoja de la cancel. o—— —a
Para instalar varios smisores de

A impulse de operiura total, conecte e 35—
Iu.s contactos N.A. en paralelo il N AL B G
{Fig.12). (Ej: Open A, Open B)

OPEN B - Mando de “Apertura Parcial” o

“Cierre”(borne 2): se entiende cualquier emisor de impulses (pulsador, detector, etc.}
que, al cerrar un contacto, manda la apertura y/o cierre parcial de o hojo de la cance-
la. En las légicas B y C manda sismpre el cierre de la cancela.

A Para instalar varios emisores de impulso de operturn parcial, conecle los
confacios N.A. en pardlelo (Fig.12).

FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (bome 3): La funcién
de |os dispositives de seguridad en apertura es proteger la zona interesada por el movi-
miento de |la hoja durante la fase de apertura. En las légicas A-AP-S-E-EP, durante la
fase de apertura, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento de las hojas de
la cancela, o bien detienen y reanudan el movimiente cuando se liberan (véase progra-
macién avanzado punto 4.2). En los légicas B y C, durante el ciclo de aperturo intfe-
rrumpen el movimiento. Nunca intervienen durante el ciclo de cierre.

Los dispositivos de seguridad de operturg, si estén ocupados con la cance-
la cerrada, impiden el movimiento de apertura de las hojas.

Para instolor varios dispositivos de seguridad conecte los contactos N.C. en
senie (Fig. 2).

Si no se conecian dispositivos de seguridad en aperiura, puentee las entra-
das OP y -TX FSW [Fig. 4).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (bormme 4): La funcién de
los dispositivos de seguridad en cierre es proteger la zona interesada por el movimiento
de los hojos durante la fose de cierre. En los I6gicas A-AP-S-E-EP durante lo fase de
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento de las hojas de la cancela,
o bien detienen e invierten el movimiento cuando se liberan {véase programacién avan-
zada punto 4.2.). En las légicas B y C, durante el ciclo de cierre interrumpen el movi-
miento. Nunca intervienen durante el ciclo de apertura.

Los dispositivos de seguridad de cierre, si esidn ocupades con la cancela
A abieria, impiden el movimiento de cierre de las hojas.

Para instalor varios dispositivos de seguridad conecle los contactes N.C. en




serie (Fig. 2).

Si no se conectan dispositivos de seguridad en cierre, puentee los bornes
CLy -TX FSW (Fig. 4).

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier dispositivo (p. ej.: pulsa-
dor) que, al abrir un contacto, puede detener el movimiento de la cancela.

Para instalar varios dispositivos de STOP conecte los contactos N.C. en
serie.

A Si no conecta los dispositivos de STOP, puentee los bornes STOP y -.

EDGE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6): La funcién de los
dispositivos de seguridad “borde” es proteger la zona interesada por el movimiento de
la hoja durante la fase de apertura / cierre y obstéculos fijos (pilares, paredes, efc.). En
todas las légicas, durante la fase de apertura o cierre, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
segundos de inversién los dispositivos de seguridad intervienen de nuevo, detienen el
movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inversién.

Los Dispositivos de seguridad borde, si estan ocupados con la cancela
cerrada o abierta, impiden el movimiento de las hojas.

Para instalar varios dispositivos de seguridad conecte los contactos N.C. en

A serie (Fig. 2).

Si no conecta los dispositivos de seguridad borde, puentee las entradas
EDGE y -. (Fig. 4).

— Negativo alimentacién accesorios (bornes 7 y 8)
+ 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 9y 10)

La carga méxima de los accesorios es de 500 mA. Para calcular los consu-
mos remitanse a las instrucciones de cada accesorio.

TX -FSW - Negativo alimentacién transmisores fotocélulas (borne 11): Utilizando
este borne para la conexién del negativo de la alimentacién de los transmisores fotocé-
lulas, se puede eventualmente utilizar la funcién FAIL SAFE (Vea programacién avanza-
da punto 4.2.). Si se habilita la funcién, el equipo verifica el funcionamiento de las
fotocélulas antes de cada ciclo de apertura o cierre.

W.L. - Alimentacién luz testigo/salida temporizada (borne 12): Conecte entre este
borne y el +24V una eventual luz testigo o salida temporizada (véase programacién
avanzada punto 4.2.) a 24 Vdc - 3 W méx.

Para no perjudicar el correcto funcionamiento del sistema, no supere la

c potencia indicada.

@] 9




3.5.- Conector J2 - Introduccién de la tarjeta receptora para telemando

El Cuadro de Control estd predispuesto para alojar un médulo radio-receptor de 5
pines. Para proceder a la instalacién, quite la alimentacién elécirica e introduzca el
médulo en el especifico conector J2 en el interior de el Cuadro de Control.

Siga las instrucciones del radio-receptor para la memorizacién del telemando. Una vez
memorizado, el telemando actia como un dispositivo de mando cualquiera sobre el
START.

3.6.- Conector J6 - Acoplamiento rapido fin de carrera (Pag. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexién répida de los fines de carrera de apertura
y de cierre que pueden mandar la parada de la hoja, o bien el inicio de la decelera-
cién, o bien el frenado (Vea programacién avanzada punto 4.2.). En los motorreducto-
res donde estd incorporado el Cuadro de Control, esta conexién ya estd pre-cableada
en serie (P&g. 2). Para la direccién de apertura de la hoja, vea programacién avanzada
punto 4.2.

3.7.- Conector J3 - Acoplamiento rapido Encoder (Pdg. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexién rdpida del Encoder (opcional). Para el
montaje del encoder en el motor, vea las correspondientes instrucciones.

La presencia del encoder estd indicada, cuando el motorreductor esté en funcionamien-
to, por el destello del Diodo “Encoder” presente en la tarjeta.

Con el uso del encoder el Cuadro de Control conoce la exacta posicién de la cancela
durante todo el movimiento.

El encoder permite gestionar las regulaciones de algunas funciones de el Cuadro de
Control de modo diferente (apertura parcial y deceleraciones, vea programacién avan-
zada punto 4.2) y como dispositivo antiaplastamiento.

Si la cancela, durante la fase de apertura o cierre, choca contra un obstéculo, el enco-
der invierte el movimiento de la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
segundos de inversién el encoder interviene de nuevo, detiene el movimiento (STOP)
sin efectuar ninguna inversién.

4.- PROGRAMACION

Para programar el funcionamiento del Cuadro de Control hay que acceder al modo
“PROGRAMACION".

La programacién se divide en dos partes: BASE y AVANZADA.




4.1.- PROGRAMACION BASE

Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el pulsador F:

ePresiondndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el nombre de la
primera funcién.

eSoltdndolo, la pantalla muestra el valor de la funcién, que puede modificarse con las
teclas + vy -.

ePresionando otra vez F (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el nombre
de la funcién sucesiva, etc.

eUna vez llegados a la Gltima funcién, presionando el pulsador F se sale de la progra-

macién y en la pantalla aparece de nuevo el estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales puede accederse en
PROGRAMACION BASE:

PROGRAMACIONBASE (P

Pantalla

Funcién

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO (véase tab. 3/a - h)
H =Automdtica

AF =Automética “Paso-paso”

5 =Automdtica “Disp. de seguridad”

F  =Semiautomdtica

EFP =Semiautomdtica “Paso-paso”

[ =Presencia operador

b =Semiautomdtica “B"

bl =Lég. mixta (b apertura/ [ cieme)

o

P A

TIEMPO DE PAUSA:

Sélo tiene efecto si se ha seleccionado la légica
automdtica. Regulable de [/ a 59seg. a pasos de
un segundo.

Seguidamente la visualizacién pasa a ser en mi-
nutos y decenas de segundos (separados por un
punto) y el tiempo se regula a pasos de 10 segun-
dos, hasta el valor méximo de 4. / minutos.

EJ.: sl la pantalia indica .5, el iempo de pausa
comesponde a 2 min. y 50 seg.

c.0

FO

FUERZA:

Regula el empuje del Motor
[ | = fuerza minima

5[] = fuerza maxima

50

d/

DIRECCION DE APERTURA:

Indica el movimiento de apertura de la cancelay
permite no camblar las conexiones en |a regleta
de bornes del molor y del fin de canera.

- 7= Movimiento de apertura a la derecha

+-= Movimiento de apertura a la izquierda

5E

ESTADO CANCELA:

Salida de la programacién y regreso a la visualiza -
cién del estado de la cancela.,

[Jf] = Cerada

{] | = En fase de apertura

{7 = En “STOP"

[J9 = Abierta

[JH4 = En pausa

{J5 = Intervencién del “FAIL SAFE” (cap.4.2.)
[JE = En fase de cierre

[1'7 = En fase de inversién

([JH = Intervencién de las fotocélulas




4.2.- PROGRAMACION AVANZADA

Para acceder a la PROGRAMACION AVANZADA presionen el pulsador F y mantenién-
dolo presionado, presionen el pulsador +:

@Al soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la primera funcién.

®Al soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de la funcién, que puede
modificarse con los pulsadores + y -.

ePresionando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el nom-
bre de la funcién sucesiva, mientras que al soltarlo se visualiza el valor, que puede
modificarse con los pulsadores + y -.

eUna vez llegados a la Gltima funcién, presionando el pulsador F se sale de la progra-
macién y en la pantalla aparece de nuevo el estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales puede accederse en
PROGRAMACION AVANZADA.:

PROGRAMACION AVANZADA (©) + @ A
Pantalla Funcién pot
defeclo | para restablecer las configu-
PAR MAXIMO DE ARRANQUE: ) 9
El motor trabajo al par maximo (ignorando la raciones por defecto de la pro-
/7 |tegulacion de par) en el momento Inicial del mo- ramacién morueb
bU vimiento. Util para hojas pesadas. H g SMEIGE, (aonprueas .que
Y = Activo la entrada borde esté abierto
na-=Exciido (el diodo SAFE estd apagado),
FRENADO FINAL : .
Cuando la cancela ocupa el fin de carrera de presioned I? vez las ied?s +,
apertura o cierre, se puede seleccionar un golpe -y F Y ma ntengalus presiona-

para garantizar la parada inmediata de la hoja. Si
se seleccionan deceleraciones, el frenade iniciard
al final de las mismas.

f5r~  |Con valor [][Jel frenado esté deshabllitado. D 5

El iempo puede regularse de {7 / a/Jeg. apasos

de 0,1 segundos.

EJ.: sl la pantalla indica i, el tiempo de frenado
corresponde a 1 segundo.

das durante 5 segundos.

La modificacién de los para-

a0 = F‘renqdo excluido metros de programacién es in-
e i fo £ = Freniads tempotkindd mediatamente eficaz, mien-
FAIL SAFE: . ..

La activacién de la funcién habilita un test de tras que la memorizacion defi-
func?onamiento de las fotocélulas antes de cada nitivu sé'o se "evu a cabo

= 5 movimiento de la cancela. Si el fest falla (fotocélu - d le de |

las fuera de servicio, indicado porelvalor 75 enla| /100 cuando se sale ae la progra-
pantalla) la cancela no inicia el movimiento. macién y se regresa a Ia vi.
Y = Activo e i

no = Excluldo sualizaciéon del estado de la
PREDESTELLO (5 5.): cancela. Si se quita la alimen-

Permite activar la Ldmpara durante 5 s. antes s H
Satidemutiindheniion tacién al equipo antes de que

PF  |ng = Exclido no | € regrese a la visualizacién

of? = S6lo antes de la apertura del estado, todas las variacio-
[L = Sélo antes del ciere

(L = Antes de cualquier movimiento nes efectuadas se perderan.




PROGRAMACION AVANZADA B + ®

PROGRAMACION AVANZADA (B + @

Pantalia

Funcién

Pantalia

Funcién

o

LUZ TESTIGO:

Con la seleccién [J{7 la salida funclona como luz
testigo estandar (encendida en apertura y pausa,
intermitente en cieme, apagada con la cancela
cemada).

Luz de techo: cifros diferentes comesponden a lo
activacién temporizada de la sallda, que podré
utilizarse (mediante un relé) para alimentar una

tuz de techo. El iempo puede regularse de (] a 55|

seg.apasosde 1seg.,yde /.[] a 4,/ min. o pasos
de 10 segundos.

Mando elecirocierre y funciones semaforo:

Si desde la configuracién (7] se presiona la

tecia (5) se activa el mando para la slectrocer -

radura de cleme £ /; presionande de nuevo(S) se
programa el mandoe para la electrocemadura de
clerre y de apertura £/ ; presionando de nuevo

la tecla (=) se pueden programar las funciones

semdtoro £y FH.

(0] = wz testigo esténdar

de [ /a 4. | = Salida temporizada

£ /=mando electrocemadura antes del movimiento

de aperiura

£ = mando de la electrocenadura antes de Ios

movimientos de aperfura y clerre

£ = tuncién semdtoro: la salida estd activa en

estado de “abierto” y “abierto en pausa” y se

desactiva 3 segundos antes de que empiece la
maniobra de cleme.

[-3~ Antes de lamaniobra de ciere se produce
un predestelio de 3 segundos.

£4 = tunclén semdtoro: la salida sblo esta activa

en el estado de "Cerada”,

A No superen la carga méaxima de la salida
(24Vdc-3W). Si fuera necesario ufilicen
un relé y una fuente de alimentacién
externa al equipo.

ag

rA

DECELERACION post-fin de camera:

Se puede seleccionar la deceleracién de la can-
cela después de la Infervencién de los fines de
camera de apertura y ciemne.

El iempo puede regularse de (77 a (] a pasos
de 0,02 seg.,

S estd previsto el uso del encodet la regulacion
no estd determinada por el tiempo, sino por el
numero de revoluciones del motot obteniendo
asl una deceleracién mdas precisa.

[Jf] = Deceleracién excluida

de [J /a 2] = Deceleracién activa

as

Pl

APERTURA PARCIAL:

Se puede regular la anchura de la aperfura parcial
de la hoja.

El iempo puede regularse de (7 [ a/Jseq. a pasos
de 0,1 segundos.

Sl esta previsto el uso del encoder (opclonal), la
regulacion no esta determinada por el flempo, sino
por el nimero de revoluciones del molog obtenlen -
do asi una apertura parclal mds preclsa,

Ej.: para una cancela que tiene una velocldad de
deslizamlento de 10 m/min, valor //] sonunos 1,7
metros de aperiura,

Ej.: para una cancela que tiene una velocldad
de desilzamiento de 12 m/min, valor /{7 sonunos 2
metros de apertura.

05

Ph

LOGICA FOTOCELULAS CIERRE:

Selecclonar el modo de infervencion de las fo -
focélulas de ciere,

Sdlo intervienen en el movimiento de ciene:
bloquean el movimiento y lo invierten cuando se
liveran, o lo invierten inmediatamente.

4 = Inversién cuando se liberan

o = Inversion inmediata en apertura

no

oF

LOGICA FOTOCELULAS APERTURA:

Selecclonar el modo de Intervencién de las fo -
tocélulas de apertura.

Intervienen s6lo en el movimiento de apertura:
bloquean el movimiento y o reanudan cuando
se liberan, o invierten inmediatamente.

Y = Inversién Inmediata en ciere

ro = Reanudan cuando se liberan

no

TIEMPO DE TRABAJO:

Es convenlente programar un valor de 5+10 se -
gundos superlor al lempo necesarlo para que la
cancela vaya del fin de carrera de cleme al fin de
canera de aperiura y viceversa. Esto protege al
motor de posibles sobrecalentamientos en caso
de rotura de los fines de carera.

Regulable de [Ja 55 seg. a pasos de un segun-
do.

Seguldamente la visuallzaclén cambla en minutos

y decenas de segundos (separadas por un punto)

y el iempo se regula a pasos de 10 segundos, hasta

el valor maximo de 4. / minutos.

EJ.: sl la pantalia indica 7,5, el tiempo de trabajo

comesponde a 2 min. y 50 seg.

& El valor programado no comresponde exacta-
mente al tiempo mdéximo de frabajo del
mofor, puesfo que ésle se modifica en
funcién de los espacios de deceleracién
realizados.

4.1

EC

ENCODER:

Sl estuviera previsto el uso del encoder se puede
selecclonar la presencla.

Sl estuviera presente y activo, "deceleraclones”

y “apertura parcial® estan gestionados por el
encoder (véanse panafos relativos).

El encoder funciona como dispositivo anfiaplasta -
miento: si la cancela, durante la fase de apertura

o cieme, choca contra un obstGeulo, el encoder
invierte el movimiento de la hoja de la cancela
durante 2 segundos. 5i durante los 2 segundos de
inversién el encoder inferviene de nuevo, detiene

el movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inver -
slén. Sl el sensor no estd presente el pardmetro
debe programarse a [J/7 . i el sensor estd presente,
hay que regular lo sensibliidad del sistema antiapla -
stamiento variando el parémetro enire /7 / (méxima
sensibilidad) y 99 (minima sensibilidad).

de [J /a 99 = Encoder activo y regulacién de la
sensibilidad

({1 = Encoder excluido

ao

AS

SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con la
funcién sucesiva):

Si estd activada, al final de la cuenta atrds (que
puede programarse con la funcién sucesiva
“Programacién ciclos”) efectia un predestelio
de 2 5. (ademds del que evenfuaimente ya se ha
programado con la funcién PF ) para cada impulso
de Open (solicitud de intervencién), Puede ser Uil
para programar Intervenciones de mantenimiento
programado.

Y = Activa

no = Exclulda

ng

Rne

PROGRAMACION CICLOS:

Permite programar una cuenta afrés de los ciclos
de funcionamiento de la instalacién. Puede pro-
gramarse (a millares) de [J/] o 99 mil ciclos.

El valor visualizado se actualiza con el subseguirse
de los ciclos,

La funcién puede utilizarse para comprobar el
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de
asistencia”.

og

St

ESTADO CANCELA:
Sallda de la programacién y regreso a la visuallza -
clén del estado de la cancela (vea punto.d.1.).

~P

DECELERACION pre-fin de carrera:

Se puede seleccionar la deceleracién de la can-
cela antes de la infervencién de los fines de camera
de apertura y ciene.

El fiempo puede regularse de (1] a 99,

Sl esta previsto el uso del encodey, la regulacion
no estd determinada por el tiempo, sino por el
numero de revoluciones del motor obteniendo
asi una deceleracion mds precisa.

[Jf] = Deceleracién excluida

de [] /a 59 = Deceleracién activa

ao




5.- PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

5.1.- COMPROBACION DE LAS ENTRADAS

La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relacién con el estado de las
entradas.

Noten que: Diodo encendido = contacto cerrado
Diodo apagado = contacto abierto

Comprueben el estado de los Diodos de sefalizacién como se indica en la Tabla.

c En negrita se indica la condicién de los Diodos con la cancela cerrada en

reposo.

di= “=3" Movimiento de apertura a la derecha

' DIODO | Encendido
I FCA “ Fin de carrera libre
FCC ' Fin de carrera libre

'OPEN B Mando activado

'OPENA Mando activado

FSWOP Disp. de seguridad libres
| FSW CL | Disp. de seguridad libres
' STOP  Mando inactivo

' EDGE  Disp. de seguridad libres

du= #3-" Movimiento de apertura a la izquierda

Apag_ado

Fin de carrera ocu-pado

Fin de carrera ocupado

‘ Mando inactivo

Mando inactivo

‘ Disp. de seguridad ocupados
Disp. de seguridad ocupados

Mando activado

: Disp. de seguridad ocupados

 DIODO | Encendido
- FCA | Fin de carrera libre
FCC ' Fin de carrera libre

'OPEN B' Mando activado

'OPENA Mando activado

'FSW OP Disp. de seguridad libres
'FSW CL Disp. de seguridad libres
' STOP  Mando inactivo

' EDGE  Disp. de seguridad libres

Apagado

Fin de carrera ocupado
Fin de carrera ocupado
Mando inactivo

Mando inactivo

| Disp. de seguridad ocupados

Disp. de seguridad ocupados

' Mando activado
' Disp. de seguridad ocupados

6.- PRUEBA DE LA INSTALACION

Cuando termine la programacién, compruebe que la instalacién funcione
correctamente, especialmente, que la fuerza esté adecuadamente regulada y que los
dispositivos de seguridad intervengan correctamente.
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7.- CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO CLAS 382

TENSION DE ALIMENTACION 230 V~ ( +6% -10%) - 50 Hz

POTENCIA ABSORBIDA 10W

CARGA MAX. MOTOR 1000 W

CARGA MAX. ACCESORIOS 0,5A

TEMPERATURA AMBIENTE -20°C - +55°C

FUSIBLES DE PROTECCION Vea pagina 2

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO Automatica / Automatica “paso paso” / Semiautomatica
Seguridad / Semiautomatica B / Presencia operador C

Semiautomatica “paso paso” / L6g. mixta B+C

TIEMPO DE TRABAJO Programable (de 0 a 4 min.)

TIEMPO DE PAUSA Programable (de 0 a 4 min.)

FUERZA DE EMPUJE Regulable en 50 niveles

ENTRADAS EN REGLETA DE CONEXIONES

Open / Open parcial / Disp. de seguridad en ap.
Disp. de seguridad en cierre / Stop
Borde / Alimentacién+Tierra

SALIDAS EN REGLETA DE CONEXIONES

Fin de carrera apertura y cierre / Encoder

CONECTOR RAPIDO L&mpara - Motor - Aliment.accesorios 24 Vdc
Luz testigo 24 Vdc/Salida temporizada - Fail safe
PROGRAMACION Acoplamiento tarjetas de 5 pin receptores

FUNCIONES PROGRAMABLES MODO BASE

3 teclas (+, -, F) y pantalla, modo “base” o “avanzado”

FUNCIONES PROGRAMABLES MODO AVANZADO

Logica de funcionamiento - Tiempo de pausa
Fuerza de empuje - Direccién cancela
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ACCESO SEGURO

DELEGACIONES CLEMSA

MADRID - NORTE - Avda, de la Fuente Nueva, 12, nave 8 - 28703 San Sebasti4n de los Reyes (MADRID) - Tel, 902 11 78 01 - Fax 91 729 33 09

BARCELONA - Avda. Can Sucarrats, nave 8 (P |. Cova Solera) - 08191 Rubi (BARCELONA) - Tel. 802 11 72 16 - Fax 93 588 28 54

VALENCIA - Sequia Calvera, 5-B (P |. de Sedavi) - 46910 Sedavi (VALENCIA) - Tel. 902 11 72 08 - Fax 96 375 56 83

SEVILLA - La Red Quince, 2 (P |. La Red Sur) - 41500 Alcal4 de Guadaira (SEVILLA) - Tel. 902 11 72 09 - Fax 95 563 05 47 :
MADRID - SUR - Liuvia, 14 (P I. San José de Valderas) - 28918 Leganés (MADRID) - Tel, 81 642 83 34 - Fax 91 642 83 35 2\

BALEARES - Santiago Avarez Avelldn, 1 - 07009 PALMA DE MALLORCA - Tel. 971 43 12 10 - Fax, 971 43 38 94
MALAGA - José Ortega y Gasset, 188, nave 3 (P I. Alameda) - 20006 MALAGA - Tel. 952 02 31 14 - Fax. 952 34 50 64 ~_ “
GALICIA - Avda. Alcalde de Lavadores, 115 Bajo - 36214 Vigo (PONTEVEDRA) - Tel. 986 49 31 20 - Fax. 986 48 41 40 CLEMSA

PUNTOS DE VENTA Y ASISTENCIA CLEMSA
NORTE Tel. 648 03 10 99 - Fax 943 86 17 04

MURCIA Y ALMERIA Tel. 648 03 09 69 - Fax. 968 63 11 20 clemsa@clemsa.es
ALBACETE Tel. 618 92 36 56 - Fax. 968 63 11 20 www.clemsa.es
921110558275
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